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科 専攻科

教育目標

JABEEプログラム名称

科目名 制御工学

英文表記 Control System Engineering 作成28 3月11日

科目 6321

科目目標

目標

講義 初 制御工学 学習 こ 当た 制御 う あ 理解させ

次 簡単 例 利用 そ 概念 基 的 制御系 構成や伝達関数等 求 こ

V  制御 制御工学 関 理論 習得 自動制御応用 必要 知識 習得 こ 目標

総合評価

小 ％ 前期中間及び後期中間試験 ％ 前期 試験 後期 試験 ％ 割合 評価

前学期 評価 小 前学期中間試験 後学期 試験評価 均 行い ％以 合格

創造 工学専攻 情報工学 必 学修 単 講義 前期

教員名 バ

作成

技術職員名 ―

対象学科 専攻 必 選 履修 学修 単 数 授業形態 授業期間

メデ 情報工学

JABEEプログラム教育目標 A-3

数学モ 技術

ン 技術 ク

技術

機構 技術

ヒ ン ン

技術 理

解

目的 機

械 動 こ

制御 基礎概念

理解 こ

制御 行う

際 ン 技術

ク 技

術 機構 技術

使い分け こ

制御 基礎概念

理解 こ

制御 意

味 重要性 制御

行う 必要

技術 選択

制御工学 学

必要 さ

基礎数学 あ

変換 逆

変換 求

こ

A-1,2, B-1, 2)

変換及び

逆 ク 変換

説明 共 計

算 う

定期試験 行

い 理解度 評価

変換及び

逆 ク 変換

理解 こ

動的

線形

複雑 回

路 伝達関数

求 応用 ま

変換及び

逆 ク 変換

理解 こ

動的

回路

伝達関数 求

こ ま

変換及び

逆 ク 変換

理解 こ

制御 必要

関数 求 こ

ま

制御系設計 古

典的手法 理解

 )

制御 基礎概念

理解 制御

要素 技術 理解

A-1,2, B-1,2)

正 く理解

た 回毎

講義 小

理解度 評価

正 く設計 P 制

御 比例 微分

積分 ン 求

定期試験

行い 理解度 評

価

制御系設計 古

典的手法 理解

こ

バック系

安定解析法

基 いた ン

設計法 理

解

根軌跡法及びＰＩ

Ｄ制御 基礎知

識 理解 利用

根軌跡法及びＰＩ

Ｄ制御 基礎知

識 理解 こ

比例制

御 微分制御 積

分制御 理解

評価方法 評価項目 び関連目標 対 評価割合

科目

達成

度目

標

目

標

対

応

目標

割合

科目達成度目標 対応

教育目標

達成度目標

評価方法

ック

理想的

到達 ベ 優

標準的

到達 ベ 良

最 限必要

到達 ベ 可

総合評価 ック

評価項目

目標 関連 定期試験 小

そ 他 演習課

題 発表 実技 成

応用力 実践 専門 融合 , 

基礎的理解 ， ，

授業概要

方針 履修

注意

機械 制御 た 必要 技術 あ 数学モ 制御理論 ン 技術 ク 技術及び

ヒ ン ン 技術 理解 通 制御 構成 い 要素 加え 入力 出力 関係

見出方法 学

P 制御 制御 うや 使わ そ 目的 何 理解させ

教科書

教材

制御工学

授 業 計 画

授 業 項 目 授 業 内 容

自学自習

予習 復

習 内容

主体的 的学修意欲

社会性 ン ニ ン P

ン 授業 方 評価方法

制御 基礎概念

制御 必要 技術 学

V まい 伝達関数や ック線図 用い

表現 こ

制御 基礎概念

ック線図や制御 例 学

V ック線図 用いた 表現方法 理

解

伝達関数 け

変換

変換 演習 学

V 伝達関数 用いた 入出力表現

制御 基礎概念

制御 入出力関係 学

V 定常特性 い 定常偏差 用い

説明

伝達関数 け

変換

変換 基礎的 性質 学

V 伝達関数 用いた 入出力表現



期 [ ]

期 [ ]

30

学習時間 実時間 く単 時間 記入 分＝ 分＝

記 授業内容 元 前学期中間試験 行う

伝達関数 け

変換

変換へ 応用 演習 行う

V 伝達関数 用いた 入出力表現

制御 種類

要素

基礎的要素及び 制御 種類 学

V 過渡特性 い ッ 応答 用

い 説明

制御 種類

要素

制御 け 基礎的 入力関数 学

V 過渡特性 い ッ 応答 用

い 説明

前期中間試験

伝達関数 け

逆変換

逆変換 性質 学

V 伝達関数 用いた 入出力表現

制御系設計 古典的手法

ック線図 構造 学

V ック線図 用いた 表現方法 理

解

制御系設計 古典的手法

ＰＩＤ値 求 方 学

V バック 安定 法 い 説

明

制御 種類

要素

伝達関数 求 方 利用 い 学

V 伝達関数 用いた 入出力表現

制御 種類

要素 V

根軌跡法及びＰＩＤ制御 基礎知識 学

V バック 安定 法 い 説

明

期 試験 記 授業内容 元 前学期中間試験 行う

期 試験

学習時間合計 実時間 22.5

備考欄

こ 科目 対応科目 あ

こ 科目 主た 関連科目 ク あ

 モ V 制御 あ

学 審査基準 要件 分類 適用

科目区分 専門科目 群 計算機 関 科目

自学自習 予習 復習 内容 学修単 け 自学自習時間 保証 標準的所用時間


